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PERSONALITATI ALE INVENTICII ROMANESTI
Academicianul Radu P. VOINEA,

inventatorul amortizorului dinamic cu vibratii

prof. Nicolae M. MIHAILESCU

Academicianul Radu P. Voinea s-a nascut la Craiova, la 24 mai 1923. A
urmat cursurile secundare la Liceul ,Fratii Buzesti”, din Craiova, si cursurile
Institutului Politehnic din Bucuresti, obtinadnd in 1946 diploma de inginer in
specialitatea constructii civile si industriale. in anul 1949 a sustinut teza de doctorat
Contributii la studiul stabilitatii elastice a sistemelor static nedeterminate, devenind
doctor docent, sub conducerea stiintifici a profesorului Mihail D. Hangan. Tn 1963
obtine si titlul de doctor docent. A desfasurat o bogata activitate didactica la
Institutul Politehnic din Bucuresti: ca asistent, in perioada 1947-1949; sef de lucrari,
1949-1951; conferentiar, 1951-1963; profesor, 1963-1993, si profesor consultant,
fncepand cu anul 1993. De-a lungul intregii sale activitati a predat cursuri de
mecanica, rezistenta materialelor, vibratii mecanice, elasticitate si plasticitate,
sisteme dinamice. Tntre 1990 si 1995 a predat cursul de mecanica si de teoria
elasticitatii, in limba engleza, si cursul de mecanica termica, in limba germana, la
Departamentul de Limbi Straine al Universitatii ,Politehnica” din Bucuresti. in
paralel, a functionat si in calitate de cadru didactic la Institutul de Constructii din
Bucuresti, in perioada 1948-1951, ca asistent la cursul de rezistenta materialelor
tinut de academicianul A. Beles, conferentiar la cursul de mecanica, 1951-1958, si
ca profesor la cursurile de rezistenta materialelor, dinamica si stabilitatea
constructiilor, in perioada 1960-1964. A predat cursuri de mecanica si rezistenta
materialelor la Academia Tehnica Militara, din Bucuresti, intre anii 1995-2001. Din
1995 a predat cursuri de mecanica si de rezistenta materialelor la Academia
Navala ,Mircea cel Batran”, din Constanta, iar din 1997, cursuri de mecanica
mediilor continue si de mecanica, la Universitatea ,Ovidius”, din Constanta. Intre
1964 si 1967 a fost prorector, iar intre 1972 si 1981, rector al Institutului Politehnic
din Bucuresti. Tncepand cu anul 1963 a a fost conducator de doctorat, in
specialitatea mecanica tehnica si vibratii mecanice, iar sub indrumarea sa, peste
40 de doctoranzi au obtinut titlul de doctor in stiinte tehnice. In paralel cu activitatea
didactica, acad. Radu P. Voinea a desfasurat o bogata activitate stiintifica prodi-
gioasa, concretizata in peste o suta de lucrari publicate in tara si din strainatate, si
n numeroase participari la congrese stiintifice nationale si internationale.

De-alungul intregii sale vieti, academicianul Radu P. Voinea a desfasurat o
intensa activitate stiintifica in domeniul mecanicii teoretice si aplicate. Tmpreund cu
profesorul M. Atanasiu, a elaborat ,metoda ciclurilorindependente”, pentru determinarea
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vitezelor si acceleratiile mecanismelor, des citata in literatura de specialitate. De
asemenea, alaturi de academicianul Gheorghe Buzdugan, a avut contributii remarcabile
la studiul stabilitatii elastice a podurilor suspendate, folosite la traversarea unor rauri,
a conductelor pentru transportul gazului metan. A aratat restrictiile ce se impun
principiului lucrului mecanic virtual, pentru ca acesta sa fie o conditie suficienta pentru
echilibru. A elaborat o interesanta analogie intre marile deformatii ale unei grinzi drepte
si unele rezultate din teoria relativitatii stranse.

A fost autorul unor numeroase si remarcabile lucrari, publicate incepand
cu anul 1954, astfel: Contributii la determinarea stérii de tensiune si a stabilitatii
elastice a constructiilor cu ajutorul vibratiilor proprii (1954); Contributii la calculul
mecanic al conductoarelor flexibile din instalatiile electrice de tip exterior (1955);
Culegere de probleme din rezistenta materialelor (1955, 1958, 1962, 1968, 1972,
1975, 1979, 1991); Mecanica teoretica (1958, 1963, 1968); Rezistenta materialelor
(1958); Contributios & la théorie géometrique des vis (1959); Contributii la
determinarea starii cinematice a unui mecanism (1963); Determinarea vitezelor gi
acceleratiilor la un mecanism prin metoda ciclurilor independente (1964); Metode
analitice noi in teoria mecanismelor (1964); Mecanica (1975, 1983); Elasticitate si
Plasticitate (1976); Vibratii mecanice (1979); Introducere in mecanica solidului cu
aplicatii in inginerie (1989); Technical Mechanics (1993); Elasticity and Plasticity
(1994); Technische Mechanik (1995); Infroduction a la mécanique des milieux
continus élastiques (1997); Introducere in teoria sistemelor (2000) s.a.

La 21 martie 1963 devine membru corespondent si apoi, la 1 martie 1974,
membru titular al Academiei Romane. in perioada 4 februarie 1967-1 martie 1974
afost secretar general, iar in perioada 13 noiembrie 1984-2 februarie 1990, presedinte
al Academiei Roméane. De asemenea, a detinut si functia de presedinte al Sectiei
de Stiinte Tehnice a Academiei Romane in perioadele 1983-1984, 1991-1993 si
incepand cu anul 1998.

Pe parcursul intregii sale activitati stiintifice, academicianul Radu P. Voinea
a fost numit: membru titular al Academiei Europene de Arte, Stiinte si Litere (1987);
membru fondator si presedinte al Academiei de Stiinte Tehnice din Romania (1997);
presedinte de onoare al Fundatiei Culturale ,Scrisul Romanesc”, din Craiova (1997);
rector al Universitatii Populare ,loan I. Dalles”, din Bucuresti (1984); presedinte al
Asociatiei Romane de Tensometrie ARTENS (1982).

A primit titlul de Doctor Honoris Causa al Universitatii ,Politehnica”, din
Timisoara (1996), al Universitatii din Craiova (1996), al Universitatii Tehnice
,Gheorghe Asachi”, din lagi (1998), al Universitatii Tehnice de Constructii - Bucuresti
(1998), al Universitatii din Petrogani (1999), al Universitatii ,Dunarea de Jos”, din
Galati (2000), al Universitatii ,Stefan cel Mare”, din Suceava (2000), al Universitatii
»Transilvania”, din Brasov (2002), al Universitatii ,Ovidius”, din Constanta (2002).

De asemenea, a inregistrat si a primit trei brevete de inventie: Dispozitiv
de variatie continué a turatiei, brevet RO nr. 74027, din 13 ianuarie 1979; Robot
industrial pentru curétirea si vopsirea matritelor, brevet RO nr. 84841, din 2 februarie
1981, si Amortizor dinamic cu vibratii, brevet RO nr. 93493, din 25 ianuarie 1986.

Academicianul Radu P. Voinea a trecut in nefiinta la 11 mai 2010, la
Bucuresti, doar cu céateva zile Thainte de implinirea varstei de 87 de ani.

Bibliografie
Alexei R. Badarau, Nicolae M. Mihailescu, Membrii ai Academiei Roméne - autori
de brevete de inventie roménegti si din alte state, Editura OSIM, Bucuresti, 2009.
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# Dispozitiv de variajie continui a turafiei

Inventia se referii la un dispozitiv de
varialie continud a turaliei, alasat ma-
sinflor-unelte care prelucreazd supraicie
frontale pe Tungimi mari,

Sint cunoscute dispozitive de varialie
continud a {uratici cu comanda manuald,
formate din doud curele trapezoidale 1a
care, prin deplasarea axului intermediar,
se rcalizeazd o varialie a lurajiei, Insa
construcjia aceslora este foarte complexa.

Dispovitivul, conform  inventiei, eli-
mind acest dezavantaj prin aceea cd, in
scopul menlinerii vilezei dc  agchiere
constante si In acelasi timp o forjei de as-
chiere, este previzut cu o pirghie i un
ansamblu de discuri conice care, acfiona-
te de un motor hidrauvlic articalat intr-
un punct de o placd fixald de batinl ma-
sinii-unelle, miresc sau micsoreazd. dia-
metrele de infidsurare a unor curele, mé-

rined sap micsorind  turatia axulul  an-
lrenal.

Se dd In continuare un excmplu de
realizare a dispowilivalni in legiturd si
en fig. 1, 2 i 3, care reprezinld ;

— fig. 1, vedere din fald a dispoziti-
vului

74027

2

- - fig. 2, veders a dispozilivului de
comand¥ i a dispozitivului de varialie
continui a Luraliei ;

— flg. 3, schema cinemalica a varia-
torului ;

Dispozitivul, conform  inveniiei, este
compus dintr-un dispozitiv de comanda A,
format dintr-un motor hidraulic 1 carc ac-
tioncazé prin niste conducie 2 5i 3, un
alt motor hidrauiic 4, articulat de o placd
5 de bativl masginii-unelte, nefigural, Mo-
torul 4, prin intermediul unei tije 6, de-
plaseazd un ansambly variator M, 7 pe
un arc de cerc cu ajulorul umei pirghii
vscilante 8,

Prin aceasla deplasare a ansamblului
variator B, una din pirlile variatorului
B se distan|eazd, diametrul de rulare a unci
vurcle Y scazind, lar la cealalld parte
niste discuri conice 10 ale varialorulul 7
se apropie si diametrul de rulare a wnei
curele 11 creste. In acest fel de la o
roatd de curea 12 a unui motor electric
13, la o roatd dc curea 14 a axului de
intrare a cutici de vitcze se variaza con-
tinuu turafia.

Peniru ca masina-uncaltd s& lucreze
la parametrii proieclali se stabileste an-
sambiul variator 7 pe pozilia de mijioe.
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{51) Robot indushiial pentru cwfifarea si vopsirea matritelor

Invenlia de fati¥ se referd la un robot
indushial pentiu curdfarea i vopsirea
malritelor utilizat in twnidtorii

Sint cunoscute dispozitive pentiu cu-
1dfat matiite cu ajutorul unor conducte
cu aer Dezavantajul acestor dispozitive
constau In aceea ci nu realizeazi In
mod aulomat si cualarea cu vopsirea
acestora

Robotul conform inventiei, inldfuréd
degavantajele de mai sus prin aceea cd,
in scopul realizdirii antomate a operalii-
lor de curlilare si vopsire a malritelor
cuprinde un suport ce se deplascazd pe
niste glisicre miscale imprimatd de un ci
lindru pneumalic de suport fiind fixath
o tiji brat cc excculd o miscare de 10
lalie datoritd unci 10li dinlate cc angie
neazd cu o cremalierd, in interiovul tijei
fiind introduse conductele pentru aer ian
la capiitul acesteia fiind fixat un cap de
lueru actionat de un cilindiu cap ce este
format din doud bucdli legate prin niste
arcuri

n cele ce urmeazi se di un exemplu
de 1ealizare a inventiei, cu referire §i la
fig 1 3 care reprezint :

— fig ! vedcre laterald a robotului;

— fig 2, vedere din A a robotului;

— lig 3, vedere cu sectiune de detaliu

84841

nr. 4
2010

o

i

21

25

1]

i

Robotul confoim imvenliel, cuprinde
up supoit 1 formal dintr o placd meta-
lich care se deplaseazd pe doudl tije ci
lindrice 2, supotl ce are o migcare de
translalie reclilinie imprimatd de un ci-
lindin pneumalic 3 De soportul 1 este
fixatd prin intermediul unui lagir 4 o
tij4 at § care executy o miscare de ro
tatie prin intermediul unui angrenaj roati
dintald 6 si o cremalierdi 7 Roata din
tati 6 este fixald de tija 5 si angreneazi
peimanent cu cremaliera 7, fixata de ba
tin In timpu! miscirii de translatie a su
portului 1 roala dintatd 6 angrenind cu
clemalicia 7 fixd capdti o miscare de
rotatie — miscarc ce este transmisd ti
iei brat § In interiorul tijei 5 se mon
teazd conductele cu aer sub presiune care
merg pind la capul de lucru 8 Capul de
luciu 8 este prins de tlja brat 5 prin in
termediul unui cilindiu pneumatic 9. care
permite miscarea de apiopiere sau de
plrtare de o matrildi 10 Reziduurile si
praful rezultate in wma curdhrii cu aer
sint depozitate in niste recipiente prin
intermediul unui tub 11 Pentru o bund
ctansaie cu matrila capul de lucrn Beste
formal din doud pirli a sib prinsc intre
ele cu ajutorul unor arcuri 12

Modul de funclionare este urmitorul

PRETUL LEI 11,54
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4 Amortizor dinamic de vibratii

(57) Rezumat

lnventin de fa{d se veferfl la un amortizor di-
namie activ utilizat in 2ona de prelucrare a
masinilor-unelte, cu scopul micsordrii amplitu.
dintlor vibratiflor dintre sould 51 plesd. 5
Amontizorul  dinamic de vibratii, confonn
inveniiel, oste construit  d'ntr-un distribultor
hidraulic, coroborat cu un burduf elastic siun
rezervor cu ulei, Acest amortizor asigurdi ore-
#lare continud a foriei de vibrare reducind am- 10
plitudinile relative sculd-ples.
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